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Changes for the Better

RH-FH sorozat

Ipari robotok

Intelligens megoldasok
komplex gyartasi folyamatokhoz

A 12"-0s ciklushoz tartozé 0,29 s-os ciklusidé nagy pontossagot és kivalo teljesitményt garantal
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MIIGENT IP54-es védelem és élelmiszeripari hasznalatra engedélyezett kendzsir a problémamentes
integralhatosagért

‘GF%-E&SEB Védelem és biztonsag a berendezés belsejében futé és az orsévégen atvezetett kabelezéssel

'mmfr ik Ethernet, USB, kamera interfész, kiegészité tengely vezérlés, megfogdkhoz kivezetett digitalis
L 1/0-k és sok mas interfész alapkivitelben



MELFA RH-FH-sorozat

Nagyobb termelékenység
és hatékonysag

A nagy sebesség és az egyszer( integralas sokoldalu felhasznalhatosagot garantal.

Az RH-F-sorozatot nagy teljesitmény i vezérlék egészitik ki

Korszerdi,
felhasznalébarat

és flexibilis

A vallalatok modern gyértéberendezéseik
kialakitdsakor mind nagyobb hangsulyt
fektetnek a ndvelt gyartasi sebességre,
a meglévd rendszerbe torténd integralha-
tésagra, valamint a csatlakoztathatdsagra.
A Mitsubishi Electric RH-F sorozatanak
robotjai ezeknek az elvarasoknak korszerd,
felhasznalobarat és flexibilis médon képe-
sek megfelelni.

Ahol a maximalis pontossdg az elvaras,
ott a Mitsubishi Electric SCARA-robotjai
tokéletes valasztas jelentenek. Legyen sz6
gyors palettazasrol, idére torténd valoga-
tasrél vagy szerelésrél: a Mitsubishi Electric
innovativ MELFA-robotjai mar bizonyitottak
sokoldalu felhasznalhatésagukat. A hirne-
vet az RH-F-sorozat tovébb oregbiti. Ezek
a SCARA-robotok gyari kivitellkben, kiegé-
szité modulok nélkil is megalljédk a helyiket
a legtdbb ipari alkalmazéasban.

Kategdriajaban
a leggyorsabb

A Mitsubishi Electric altal kifejlesztett uj
motoroknak, a merev karoknak és a parat-
lan vezérlési technoldgidnak koszénhetden
az RH-F-sorozat robotjai kategoridjukban
egyedulallé sebességre képesek. Ez 12"-0s
ciklus esetén minddssze 0,29 masodperces
ciklusidét jelent, amivel jelentés mértékben
nd a termelékenység és még megbizha-
tébba valik a folyamatos muikddés.

A jelentésen kibdvitett mozgéstartomany
nagyobb flexibilitast szavatol, megkony-
nyitve ezzel a rendszer tervezését. A szinte
teljesen kor alakd munkaterilet pontjait
a robot hatékonyan képes elérni. Emiatt
egyrészt csokken az titemidé a felesleges
mozgasok kiiktatasaval, masrészt né azon
feladatok szama, amelyet a robot el tud
végezni a munkatérben.

Egyszerl integralas
és alkalmazas

Mindegy hogy Uj gyartoberendezéseket
telepit, vagy a meglévék fejlesztésén dolgo-
zik: Az RH-F-sorozat gyarilag olyan jellemz6-
ket kinal, amelyek mas, hasonlé kategoridju
eszkdzok esetén extra felszereltséget jelen-
tenek. Valamennyi tipus rendelkezik példaul
pneumatikus megfogéhoz valé csatlako-
zasokkal, Ethernet-tel, USB-vel, tracking-
funkcidkkal, kamerahoz valé interfésszel,
megfogdkhoz kivezetett digitalis I/O-val,
kiegészitd tengelyvezérléssel, tovidbba
interfésszel szabadon programozhaté
kezeléfeliiletli GOT operator terminalokhoz.
Ugyancsak szériafelszereltség az élelmiszer-
ipari hasznalatra engedélyezett H1-kendzsir.
Arobot gyégyszeripari és mikroelektronikai
felhasznalashoz tisztatérbe telepithetd, ISO
Il szerinti kivitelben is kaphato.

Az RH-3FH-sorozat tagjai mar alapkivitelben
is rendkivdli felszereltséget kindlnak, 3 kg-os
hasznos terhelhetéségiik pedig a legtobb
alkalmazasban elegendd. Nagyobb terhek
mozgatasdhoz a maximum 20 kg-os teher-
birdsu RH-6/20FH csucsmodell jelenti a meg-
oldast. AzRH-6/12/20FH azipari berendezé-
seknél mar bizonyitott IP54 kivitelben készdil,
ami porral és vizsugarral szembeni védettsé-
get garantél. A kiilondsen szennyezett vagy
poros kdrnyezetben térténé hasznélathoz
a tipus utdlag IP65-6s védelemmel is ellat-
hatd. A zart tokozasnak kdszonhetéen az
atszerelés kis koltséggel jaro, egyszerld mivelet.



Sokoldalu
felhasznalhatésag

Az RH-F-sorozathoz olyan massziv, kiemel-
ked6é min6ségu és egyedilallo ar-érték ara-
nyu robotok tartoznak, amelyek mar gyari
kivitelben is szamos ipari alkalmazasban
hasznélhatok, legyen sz6 élelmiszeriparrdl,
csomagoldiparrdl, laboratériumi felhasz-
nalasrol, jdrmlgyartasrél vagy alkatrész-
gyartasrél. A MELFA RH-F-robotok ezen
kivil a legtobb kévetelményhez és felté-
telhez hatékonyan és koltségkimélé médon
illeszthetdk.

Nagyobb biztonsag

Amennyiben tobb robot dolgozik egy
munkacelldban, a CPU-k kozotti kapcsolat
gondoskodik az egyes robotok vezérlésé-
nek 6sszehangolasarol. A kilonallé tizem
és a normal Uzem egyardnt egyszerlien
megoldhatd.

Egy Utkozésfelligyel6 funkciéo még azelott
megallitja a robotokat, hogy azok léptetés
vagy automatikus Gizem kdzben egymasnak
tkoznek és kart szenvednének. A megol-
dassal megtakarithato a javitasi munkaidd,
amit a helytelen pozicionalds vagy a hibdsan
beallitott véghelyzetek miatti titk6zés tenne
szlikségessé.

MELFA RH-FH-sorozat

RH-3FH/
P RH-6FH/
= RH-12FH/
RH-20FH robotok
Keépfelismerés % USB- 3 Robot CPU az
£ kommunikécié ¥ FQ-rendszer -
Z : hasznélata esetén
i —
—g
o
9
e Standard kivitel  Erintéképernyds
£ MR-J3-BSafety/ valtozat
2 MR-J4-B =
PC P 2
S
H &
£ o
Impulzusadd [ .g
= é
=
[
&

Felhasznalo ltal valaszthatd kiegészit6 eszkozok

A robotvezérlés standard interfészei

Fejlett programozas

Tovabbi fontos elényt jelent a kényelmes
és hatékony PC-alapu programozhatésag:
A mellékelt RT ToolBox2 szoftverrel az RH-F-
sorozat egységeinek programozésa rovid
id6 alatt, konnyedén elvégezheté.

Az RT ToolBox2 programozéi szoftver grafi-
kus felliletén gyorsan és egyszerlien meg-
jelenitheték az importalt 3D CAD fajlok,

a program valtozdi és a robot szimulacidja. Szim

Mozgastartomany és méretek

RH-6FHCIC]

RH-12FH/20FHCC]

SSCNETII

Opcionalis programozéi és operator terminalok

uldcié CAD-adatokkal
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Valamennyi méret mm-ben értendé

RH-12FH/20FH8535-515 525 325 R850

R278 | 153° 1080/1180 | 350/450

Ajelen tabldzatban szerepld adatok csupan kivonatosan mutatjék be a standard karhosszak dsszes adatat.



MELFA RH-FH-sorozat

Miszaki adatok

Robot RH-3FH RH-6FH RH-12FH RH-20FH
5515-515 5520-515 8535N-S15 | 8535N-S15

Kivitel Talpon dllo
Szabadsagi fok 4
Felépités Vizszintes csuklds karos (SCARA)
Hajtasrendszer AC-szervomotor
Pozicié-felismerés Abszoliit helyzet kodadé
1-es kar mm 325 525
Karhossz
2-es kar mm 225 325
Max. munkateriilet
(1-es és 2-es kar) Ul 550 850
J1-tengely fok/s 420 400 250
Maximalis J2-tengely fok/s 720 670 450
sebesség J3(2)-tengely  mm/s 1100 2400 2800 2400
J4(0)-tengely ~ fok/s 3000 2500 2400 1700
Eredd maximalis sebesség mm/s 8300 11350 1372
Ciklusidd (2 kg-os teher esetén) s 0,51 0,29 0,30
Névleges érték kg 1 3 3 5
Terhelhetdség
Maximum kg 3 6 12 20
X, Yirany mm +0,012 +0,015
Ismétlési
pontossig J3(2)-tengely  mm +0,010
J4(0)-tengely  fok +0,004 +0,005
Miikodési hémérséklet °C 0-40
Tomeg kg 32 ‘ 37 ‘ 69 ‘ 75
Megfogd: 8 bemenet/8 kimenet (dsszesen 20 csatlakoz)
s . Soros jelkébel parhuzamos I/0-k szamara (2 csatlakoz6,
Szerszdmkabelezés

tovabba 2 csatlakozd a tapfesziiltség szamara)
LAN 100BASE-TX (RJ45)

Programozasi nyelv

MELFA-BASICV

Pozici6-meghatdrozds

Betanitds, kézi adatbevitel (MDI)

Altalanos be- és kimenetek max. 8192 max. 256
Specidlis be- és Multi-CPU kézds be-/ Felhasznéld dltal
kimenetek kimenetei definialt
" Megfogé allapotanak
Kils6 jelbemenete 8 bemenet
be- és
kimenetek  Kiilsd vészleallitas 1 (kétkoros)

Ajtd zardérintkezdje

1 (kétkoros)

Jovahagyd gomb

1 (kétkords)

Vészledllitd I/0-k segédtengelyek

1 (kétkords)

RS422 1 (Teaching Box)
1 (Teaching Box)
Ethernet 1 (Teaching Box) 1 (szabadon hasznlhatd)
10BASE-T/T00BASE-TX
Interfeszek 1 (USB-csatlakozd 1 (mini-B csatlakozé,
meriesiel Us PLC CPU szdmira) 20 verzi)
Segédtengely max. 8 (SSCNETIII)
Kédado széllitdszalag-kivetéshez  Q173DPX (opcionalis) 2
Bavitd foglalat — 2
fAramel-  Bemend feszilltség Egyfazisi, 180-253V AC®
latas Teljesitményfelvétel ®  kVA 20
Komyezeti hdmérséklet ° 0_04_05??3;2?8’;5?) / 0-40
Méretek (Szé x Ma x Mé) mm 430x425x174
Tomeg kg kb. 20
Haz/védettségi osztaly Fekvd haz/IP20

Pneumatikatomld szerszam szamara Primer: §6x2, szekunder: 04x8

Védettségi osztaly 1P20 IP54 (opciondlisan IP65)

(R750-D/Q

Kompatibilis robotvezérlés *

*Valaszthatd vezérlés tipus:
CR750D: Kiilonall6 késziilék, CR750-Q: Késziilék iQ Platform-integraciohoz

@ Atépfeszilltség ingadozdsa nem lehet nagyobb 10%-nal.
@ Bekapcsoldsi aramlokés nélkiil

Averzio ellendrzése
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