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RH-1FHR

Ipari robotok

Nagy sebességli SCARA-robotok
»Pick and Place” feladatokhoz
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Nagy sebesség( 4 tengelyes robot a minél rovidebb ,Pick-and-Place” mveleti ciklusokhoz
(a ciklusidé minddssze 0,28 s)

Percenként akér 150 Pick mvelet, szallitészalag-kovetéssel és megfogasi idével egylitt

Helytakarékos és flexibilis telepithetdség, referenciamenet nélkiil

Opcionadlisan beépitett vakuumszeleppel és gumiharmonikaval a legmagasabb igényekhez,
pl. a gyégyszeripar, az élelmiszeripar és az élvezeti cikkek ipara szamara



MELFA RH-1FHR

Ultragyors teljesitmény a legmagasabb
igényeket tamaszté alkalmazasokhoz

Az RH-1FH sorozat tipikus felhasznélasa

Az RH-F-sorozat mUikodését nagy teljesitmény( stan-
dard vezérlék tdmogatjak

Az RH-F-sorozat
bovitése

A Mitsubishi Electric tovdbb bdvitette az
RH-F sorozatu robotok valasztékat, teljessé
téve ezzel SCARA-robotjainak palettajat. Az
RH-F-sorozat nagy gyartasi sebességet tesz
lehetévé, egyszerden integralhaté meglévé
rendszerekbe és rendkiviil sokféle csatlakoz-
tatasi lehetéséget kinal. A Mitsubishi Electric
SCARA-robotjai ott hasznélatosak, ahol a
maximalis pontossdg az elvaras. Legyen sz6
gyors palettazasrol, idére torténd valoga-
tasrél vagy szerelésrél: a Mitsubishi Electric
innovativ MELFA-robotjai mar bizonyitot-
tak sokoldalu hasznalhatésagukat. Ezt a
hirnevet oregbiti tovabb az RH-F-sorozat.
Az RH-1FHR5515 egy kiilénlegesen gyors
robot, amelyet kifejezetten kis alkatrészek
mozgatdsara terveztiink. A robot idealis
valasztast jelent csomagolasi feladatok
elvégzésre, egyebek mellett a gyodgyszer-
iparban, a kozmetikai iparban, orvosi és
bioldgiai alkalmazasokban, illetve az élel-
miszerek és élvezeti cikkek iparaban.

Rendkiviili sebesség

Az RH-1FHR5515 kategoridjaban egyediil-
allé sebességre képest, igy csucsteljesit-
ményt garantal alkatrészek, élelmiszerek,
csomagolasok vagy gyogyszerészeti termé-
kek felvételénél és lerakasanal. A Mitsubishi
Electric legujabb fejlesztéseit felhasznalva
sikerlilt megndvelnia motor teljesitményét,
tovabba csdkkenteni a kar tomegét, mikoz-
ben annak merevsége nem valtozott. Ezzel
a mozgasi folyamatok megkétszerezédtek
a standard SCARA-robotokhoz képest:
percenként akar 150 Pick mdvelet is vég-
rehajthato, a szallitdszalag kdvetésével és
a megfogassal egyiitt.
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i 150 Pick mvelet/min (0,4 s/ismétlés
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Tartdsan nagy sebesség

Az igy lerdvidiil, minddssze 0,28 mésod-
perces ciklusidd jelentés mértékben fokozza
a termelékenységet és optimalisabb folya-
matos lzemet garantél. A nagy mozgastar-
tomdany maximalis flexibilitast tesz lehetévé
és nagy kénnyebbséget jelent a rendszer
tervezésénél. A majdnem kor alakd mun-
katér egészének hatékony kihasznalasa
szamos elénnyel jar: a szlikségtelen elmoz-
duldsok kiktiszobolésével csokken a ciklus-
id6, mikozben né azoknak a feladatoknak
a szama, amelyet a robot végre tud hajtani
a munkatérben.

Csucsfelszereltség

Az RH-1FHR5515 szdmos olyan jellemzé-
vel alapkivitelben el van latva, amelyek a
hasonl6 termékeknél csak felar ellenében
kaphatdk. Valamennyi tipus rendelkezik pél-
daul pneumatikus megfogdhoz valé csatla-
kozéasokkal, Ethernet-tel, USB-vel, tracking-
funkcidkkal, kamerahoz valé interfésszel,
kézi 1/0-val, kiegészité tengelyvezérléssel,
tovabba interfésszel szabadon programoz-
hato kezeléfellletl GOT operator termina-
lokhoz. Maximum 3 kg-os terhelhet&ségé-
vel a RH-1FHR5515 a legtébb alkalmazasban
megallja a helyét.



Maximalis flexibilitas
Legyen sz6 meglévé rendszer modernizala-
sarél vagy Uj kialakitasarél, az RH-1TFHR5515
robot rendkivil egyszer(en és helytakaré-
kosan illeszthetd a rendszerbe, és kdzvet-
lenlil a munkacellaba telepitheté. Ehhez
valamennyi perifériat kényelmesen, koz-
vetlenil a robot alatt lehet elhelyezni. Ez a
flexibilis felszerelhet6ség a hagyomanyos
SCARA-robotokndl joval szélesebb kori fel-
hasznalhatésagot garantdl azRH-1FHR5515
tipus szamara.

Sokoldalu
felhasznalhat6sag

Az RH-1FHR5515 tipus egy kivalé miné-
ségl és massziv felépitési robot, rendki-
vill kedvezé ar/teljesitmény arannyal. A
berendezés alapkivitelben is szamos ipari
alkalmazasban sikerrel hasznélhatd, és a
legkiilonb6z6bb ipardgakban megallja a
helyét. Lehetséges felhasznalasi teriletei
kozul az élelmiszeripart, az élvezeti cikkek
ipardt, a csomagoldastechnikat, a laborau-
tomatizalast, a jarmuipart és a gyogyszer-
technikat emelhetjik ki. Az RF-1TFHR5515
emellett egyszer(ien és koltségtakarékosan
illeszthetd a legkililonbozébb igényekhez és
alkalmazasi szituacivohoz. Ehhez hatékony
segitséget nyujt példaul a robotkarban, a
véddburkolat alatt elhelyezheté pneuma-
tikus magnesszelep. Egy gumiharmonika
felszerelésével az IP20 védettségi osztaly
IP65 védettségre novelheté.

Nagyobb biztonsag
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Felszerelt
gumiharmonika

Az adott alkalmazashoz igazodd opcionalis tartozékok
hasznalata
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Elhelyezés munkacelldban

Elhelyezés padlén

Az RH-TFHR5515 flexibilis telepitési lehetdségei

A személyek, a gép és a programok haté-
konyabb védelmét nagy szamu biztonsagi
funkcié szavatolja. Ha példaul tébb robot
dolgozik egy munkacelldban, egy CPU-kap-
csolat gondoskodik az egyes robotok vezér-
Iésének 0sszehangolasarol. Ehhez a robo-
tok kozvetlendil integralhaték a Mitsubishi
Electric PLC-platformjaba. Egy Gtkdzésfe-
ltgyel6 funkcié még azeldtt megdllitja a
robotokat, hogy azok léptetés vagy auto-
matikus Gzem kozben egymdsnak Gitkoz-
nének és kart szenvednének. A megoldassal
megtakarithato a javitasi munkaidé, amit a
helytelen pozicionalds vagy a hibdsan bealli-
tott véghelyzetekbdl eredd titkozések miatt
valik szlikségessé.

MELFA RH-1FHR

Elhelyezés falon

Egyszeri
programozhatdsag

Az RH-1FHR5515 a mellékelt RT ToolBox2
programozoi szoftver segitségével hagyo-
manyos PC-rél programozhaté. Az RT
ToolBox2 programozdi szoftver grafikus
feliletén gyorsan és egyszerien megje-
lenitheti és médosithatja az importalt 3D
CAD f4jlokat, a program valtozéit és a robot
szimuldcidjat. A teljesen grafikus, érintékép-
erny6és R56TB Teaching Box hasznalataval
a robot bedllitdsa valdban egyszer(. Az
intuitiv kezelhetéségnek kdszonhetben
az egyszerlibb programok létrehozadsahoz
minddssze néhany percre van sziikség.

Mozgastartomany és méretek

RH-1FHR5515

Restriction on angle
(For J1<—155 degree)

Restriction on angle

Restriction on angle
(For J1<—155 degree)
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Restriction on angle
(For J1>155 degree)
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MELFA RH-1FHR

Miszaki adatok

Felszerelés Padléra, mennyezetre és falra torténd felszerelés @ Programozasi nyelv MELFA-BASICV
Szabadsdgi fok 4 Pozicié-meghatdrozds Betanités, kézi adatbevitel (MDI)
Felépités Vizszintes csuklés karos (SCARA) Altalanos be- és kimenetek max. 8192 max. 256
Hajtasrendszer AC-szervomotor Specidls be- és kimenetek A multi-CPU k6zs be-/ Felhaszndlo altal
Fékek 31,12, 14 ekek nelkil / J3: fekekiel Himenete definilt
_ Megfogé allapoténak
Névleges teherbirds kg 1 Egl_sgs jelbemenetei 8bemenet
Maximalis teherbirds kg 3 kimenetek  Kiilsg vészleallitas 1 (redundéns)
Maximélis munkatér mm 550 Ajt6 zérdérintkeztje 1 (redundans)
J1-tengely fok £170 Engedélyez gomb 1 (redundans)
Munkaterilet J2-tengely fok £145 Segédtengelyek vészleallitésa 1 (redundans)
3(2)-tengely  mm 150 RS422 1 (Teaching Box)
J4(0)-tengely  fok +360 1 (Teaching Box)
J1-tengely fok/s 3375 Ethernet 1 (Teaching Box) 1031 A(;éa?/% SII;EESE)-TX
refllr?lx(;zdulési 12tengely fos 0 Interfészek  UsB 1 (USB-csatlakozo 1 (mini-B csatlakoz6,
sebesség J3(2)-tengely  mm/s 765 PLC-CPU-hoz) 2.0 ver.)
J4(0)-tengely ~ fok/s 3000 Segédtengely max. 8 (SSCNETIIN)
Ered§ - ) 6267 Kédold szllitoszalag-kdvetéshez Q173DPX (opcionalis) 2
maximalis sebesség mm/s Bvits foglalat - )
Ciklusidd s 0,28 (~150 Pick mﬁvelez/gr;:jrh)s zdlltdszalag-kovetéssel Faille Bemend fesziiltség Egyfazisii, 180 — 253V AC®
Ismétlési pontossdg mm +0,012 séqelitas Teljesitményfelvétel © kA 2
Tomeg kg 49 Kornyezeti homérseklet o O afOS(Sh(ar];E:;gglifﬁ) / 0-40
Szerszamkabelezés Megfogd: ggbjiw(gggf/g kimenet Méretek (Szé x Ma x Mé) mm 430x425x 174
Tomeg kg kb. 20

Pneumatikatomld szerszam szamara primer: @6 x 2, szekunder: 04 x 8
1P20

(R750/751-D & (R750/751-Q + Q172DRCPU

Védettségi osztaly

Kompatibilis robotvezérlések

@ A padl6n és a falon torténd elhelyezés szereldkerettel lehetséges
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Haz/védettségi osztaly

Padlon torténd elhelyezés/IP20

@ Atépfeszilltség ingadozdsa nem lehet nagyobb 10%-ndl.
@ Bekapcsoldsi dramlkés nélkill.
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