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Ipari robotok

Intelligens megoldasok

komplex gyartasi folyamatokhoz

PRODUCTIVE A 12”-o0s ciklushoz tartozé 0,29 s-os ciklusido nagy pontossagot és kivalé
teljesitményt garantal a termelés hatékonysaganak fokozasara

Eplld_ IP54-es védelem és élelmiszeripari hasznalatra engedélyezett kendzsir
DESIGN a problémamentes integralhatésagért

INCREASED Védelem és biztonsag a berendezés belsejében futé6 és az orsévégen
SAFETY atvezetett kabelezéssel

Ethernet, USB, kamera interfész, kiegészito tengely vezérlés, megfogdékhoz
kivezetett digitalis 1/0-k és sok mas interfész alapkivitelben
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Nagyobb termelékenység
és hatekonysag
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A nagy sebesség és az egyszer( integralas sokoldalu felhasznélhatosagot garantal.

Korszeru,
felhasznalébarat
és flexibilis

A vallalatok modern gyartoberendezéseik
kialakitasakor mind nagyobb hangsulyt fek-
tetnek a novelt gyartasi sebességre, a meg-
|évé rendszerbe torténd integralhatdsagra,
valamint a csatlakoztathatosagra. A Mitsubi-
shi Electric RH-F sorozatanak robotjai ezek-

nek az elvarasoknak korszerd, felhasznaldba-
rat és flexibilis médon képesek megfelelni.

Ahol a maximalis pontossag az elvaras, ott
a Mitsubishi Electric SCARA-robotjai toké-
letes valasztas jelentenek. Legyen szé gyors
palettazasrdl, idére torténd valogatasrol
vagy szerelésrél: a Mitsubishi Electric inno-
vativ MELFA-robotjai mar bizonyitottak sok-
oldalu felhasznéalhatésagukat. A hirnevet az
RH-F-sorozat tovabb oregbiti. Ezek a SCARA-
robotok gyari kivitellkben, kiegészité modu-
lok nélkil is megalljak a helytket a legtobb
ipari alkalmazasban.

Kategoriajaban
a leggyorsabb

A Mitsubishi Electric altal kifejlesztett uj
motoroknak, a merev karoknak és a parat-
lan vezérlési technolégianak koszonhetéen
az RH-F-sorozat robotjai kategoéridjukban
egyedilallo sebességre képesek. Ez 12”-0s
ciklus esetén mindossze 0,29 masodperces
ciklusidét jelent, amivel jelent6s mértékben
nd a termelékenység és még megbizhatébba
valik a folyamatos mukodés.

A jelentésen kibévitett mozgastartomany
nagyobb flexibilitast szavatol, megkonnyitve
ezzel arendszer tervezését. A szinte teljesen
kor alaka munkatertlet pontjait a robot haté-
konyan képes elérni. Emiatt egyrészt csokken
az Utemidd a felesleges mozgdsok kiiktatasa-
val, masrészt n6 azon feladatok szama, ame-
lyet a robot el tud végezni a munkatérben.

Egyszeru
integralas és
alkalmazas

Mindegy hogy uj gyartéberendezéseket tele-
pit, vagy a meglévék fejlesztésén dolgozik:
Az RH-F-sorozat gyarilag olyan jellemz&ket
kinal, amelyek mas, hasonlo kategoridju esz-
kozok esetén extra felszereltséget jelente-
nek. Valamennyi tipus rendelkezik példaul
pneumatikus megfogéhoz valé csatlako-
zasokkal, Ethernet-tel, USB-vel, tracking-
funkcidkkal, kamerahoz valé interfésszel,
megfogokhoz kivezetett digitalis 1/0-val,
kiegészité tengelyvezérléssel, tovabba
interfésszel szabadon programozhaté
kezel6fellletd GOT operator termindlokhoz.
Ugyancsak szériafelszereltség az élelmiszer-
ipari hasznalatra engedélyezett H1-kendzsir.
A robot gydgyszeripari és mikroelektronikai
felhaszndlashoz tisztatérbe telepithetd, ISO
[l szerinti kivitelben is kaphaté.

Az RH-3F-sorozat tagjai mar alapkivitelben
is rendkivili felszereltséget kinadlnak, 3 kg-os
hasznos terhelhet6ségiik pedig a legtobb
alkalmazasban elegendd. Nagyobb terhek
mozgatasahoz a maximum 6 kg-os teherbi-
rasu RH-6F csucsmodell jelenti a megoldast.
Az RH-6F azipari berendezéseknél mar bizo-
nyitott IP54 kivitelben készul, ami porral és
vizsugarral szembeni védettséget garantal.
A kulonosen szennyezett vagy poros kdrnye-
zetben torténd hasznalathoz a tipus utélag
IP65-6s védelemmel is ellathato. A zart toko-
zasnak koszonhetben az atszerelés kis kolt-
séggel jaro, egyszerd muvelet.

Az RH-F-sorozatot nagy teljesitményd vezérlék egé-

szitik ki
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Sokoldalu
felhasznalhatdsag

RH-3FH/
RH-6FH
== robotok
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Robot CPU
Az RH-F-sorozathoz olyan massziv, kiemel- Kepfelismerés USB- hasznalata
kommunikacio esetén

kedd min&ségu és egyedulallo ar-érték ara-
nyu robotok tartoznak, amelyek mar gyari
kivitelben is szdamos ipari alkalmazasban
hasznalhatdk, legyen sz6 élelmiszeriparrdl,
csomagoldiparrdl, laboratériumi felhaszna-
lasrol, jarmigyartasrél vagy alkatrészgyar-
tasrol. A MELFA RH-F-robotok ezen kivil a
legtobb kovetelményhez és feltételhez haté-
konyan és koltségkimélé modonilleszthetdk.

Ethernet

Standard 5
kivitel Erintéképernyds
véltozat

MR-J3-BSafety/
MR-J4-B

Encoder bemené jele

Nagyobb E%
biztonsag

Amennyiben tobb robot dolgozik egy

munkace”éban, a CPU-k kozotti kapcsolat Felhasznalo altal valaszthato6 kiegészito eszk6zok Opcionalis programozéi és operator terminalok
gondoskodik az egyes robotok vezérlésé-
nek dsszehangolasarél. A kiilonallé Gzem
és a normal Gzem egyarant egyszerlien
megoldhaté.

A robotvezérlés standard interfészei

Egy utkozésfelligyel6 funkcié még azel6tt
megallitja a robotokat, hogy azok léptetés
vagy automatikus tizem kozben egymasnak
utkoznek és kart szenvednének. A megol-
dassal megtakarithaté a javitasi munkaidd,
amit a helytelen pozicionalas vagy a hibasan
beallitott véghelyzetek miatti Utkdzés tenne
szlikségessé.

Fejlett
P rog ram ozés Szimulcié CAD-adatokkal

Az RT ToolBox2 programozoi szoftver grafi-
kus felliletén gyorsan és egyszertien meg-
jelenitheték az importalt 3D CAD fajlok, a
program valtozoi és a robot szimulacidja.

Tovabbi fontos elényt jelent a kényelmes
és hatékony PC-alapu programozhatésag:
A mellékelt RT ToolBox2 szoftverrel az RH-F-
sorozat egységeinek programozasa rovid id6
Kozds munkatér felligyels funkcio alatt, kdnnyedén elvégezhetd.

Mozgastartomany és méretek
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1-7 métszet of tisztatéri kivitel

Méretek tipus

szerint

CRiFGRHS520'515 | 325 | Rsso | miot | 160 | maa | 172 | mo7 | 337 | 200 | 133 | 798 | 386 Valamennyi méret mm-ben értendo
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Robot RH-6FH5520-515 Robotvezérlés (R750-Q CR750-D

+0,01
Eqyfazisti, 180-253 V AC®
+0,004
2,0
- 0-40 (hajtésegység)/
(hajtdsegysé _
32 37 0255 toparCPu] 0-40
Megfogd: 8 bemenet/8 kimenet (dsszesen 20 csatlakozo) 430x425x174
Soros jelkabel parhuzamos I/0-k szamara (2. csatlakozo
tovabba 2 csatlakozd a tépfesziiltség szdmaéra) kb. 20
LAN 100BASE-TX (RJ45) —
: Fekvé haz/IP20

Primer: @6x2, szekunder: @4x8
(1 Atapfesziltség ingadozasa nem lehet nagyobb 10%-nal.
P20 IP54 (opcionalisan IP65) (2) Bekapcsolasi aramlokés nélkil

(R750-D/Q

el Talpon 4ll6 | Talpon 4ll6 MELFA-BASICV
_ 4 Betanitas, kézi adatbevitel (MDI)
_ Vizszintes csuklds karos (SCARA) max. 8192 max. 256
_ AC-szervomotor Multi-CPU kozos be-/ Felhasznalo altal
kimenetei definialt
Pozicbfelismerés Abszoliit helyzet kédol6
325 8 bemenet
225 1 (kétkoros)
1 (kétkords)
420 400
720 670 1 (kétkoros)
1100 2400 1 (Teaching Box)
3000 2500 1 (Teaching Box)
1 (Teaching Box) 1 (szabadon hasznélhato)
10BASE-T/100BASE-TX
8300
1 (USB-csatlakozd 1 (mini-B csatlakozo,
_ 0,41 0,29 PLC (PU szdmara) 2.0 verzio)
= 1 : .
3 6 Q173DPX (opcionalis) 2
+0,012
E |

*Valaszthatd vezérlés tipus:
CR750D: Kiilonallo késziilék, CR750-Q: Készilék iQ Platform-integraciohoz
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