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RH-3SDHR/3SQHR

Ipari robotok

Maximalis sebesség és pontossag
Helytakarékos minden munkacellaban
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Az RH-3SDHR/3SQHR munkaterdilete.

A Mitsubishi RH-3SDHR és RH-3SQHR
SCARA robotok képességei leginkabb a
nagysebességl alkalmazasokban mutat-
koznak meg. A széles kérben elterjedt 12”-os
tesztre érvényes akér 0,32 masodperces cik-
lusidé Gnmagaért beszél.

Kulonleges szerkezetiiknek és az alkalma-
zas folé torténd elhelyezést lehetbvé tévé
kialakitasuknak koszonhetéen nem foglal-
nak értékes munkaterlletet a szerelési hely
mellett, ezért a munkacelldk még kompak-
tabb kivitelGek lehetnek. Munkaterdiletiik
ennek ellenére egy teljes, 700 mm atmé-
réju és 150 mm magassagu hengernek felel
meg. Ezen a tartomanyon belill minden pon-
tot £0,01 mm ismétlési pontossaggal tud-
nak felvenni, és akar 3 kg-os teher mozga-
tasara is képesek.

Gyors valogatas

A szallitészalag folé elhelyezett robot képes
kozvetlendil a széllitott anyagok kozul fel-
venni az alkatrészeket, majd azokat a meg-
felel helyzetben letenni. Ehhez csupan egy,
a széllitészalag sebességének érzékelésére
szolgald kédolo, illetve egy, a targyfelisme-
rést lehet6vé tévé képalkotd rendszer sziik-
séges.

Kompakt és
koltséghatékony

Kisebb mérete és a munkateriilet optimali-
sabb kihasznaldsa miatt a robotok a Spider-
robotokhoz képest joval egyszerlibb rogzi-
tési megoldast tesznek lehetévé.

Teljes
és tokéletes
integracio

Az Uj RH-3S robotok teljesen integralt SQ
rendszerként (RH-3SQHR) is kaphatok. Ez
annyit jelent, hogy a robotvezérlés az iQ
Platform egyik moduljaként egy szerelvény-
hatlapon keriil elhelyezésre. A robotvezérlés
igy kozvetlen hozzéférést kap aziQ Platform
valamennyi moduljahoz, ami szinte korlat-
lan felhasznalasi szabadsagot eredményez az
interfészek terén. Ezt a fajta teljes és tokéle-
tes integraciot egyediil a Mitsubishi Electric
képes garantalni a felhasznaloknak.

a tengely belsejében

[ Tomldatvezetés

Tomlbatvezetések a karban és a féorséban.



A /// RH-3SQHR /// MELFA /// RH-3SDHR /// MELFA /// RH-3SQHR /// MELFA

RH-3SDHR/
RH-3SQHR
robot —

Egyszeri
rendszerbe o
i I IESZt h Etaség Képfelismerés

Az RH-3SDHR és RH-3SQHR robotok egy-
szerlien kombinalhaték szdmos automati-
zalasi komponenssel. A robotvezérl6 készii-
Iék példdul Ethernet kapcsolaton keresztiil
képes kommunikalni egy, a GOT sorozatba
tartozé operdtor termindllal. Ilyen moédon
tobb robotvezérlé egyszertien konfigural-
haté egyetlen GOT egységgel, ami csok-
kenti a fejlesztésre forditandd id6t és a rend-
szer koltségeit. A robot alapkiviteléhez tar-
toz6 SSCNET lll interfésszel akar 8 kiegészit Impulzusado
MR-J3-B szervotengely is vezérelhetd zava-
rokkal szemben érzéketlen tivegszalas kdbe-
leken keresztul. Ezen kiviil a vezérl6késziilék
két kodolé bemenetén keresztil a szallitd-
szalagokkal valé szinkronizacié kdnnyedén

megvalésithato. A robotvezérlés standard interfészei.

Robot CPU az
SQ rendszer hasz-
nélata esetén

UsB
kommunikacio

Ethernet

Alapkivitel
Komfort kivitel

MR-J3

Kédol6 bemené jele

(optikai jelatvitel)
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Vevo altal biztositott késziilékek Opcionalis programozoéi és operator terminalok

A MELFA-Works szoftver lehetéséget kinal =~ ==

y
Hatekony a robot SolidWorks CAD programban tor-
prog ramo- ténd 3D-s abrazolasara, miikodésének szi-

muldlaséra és a robotprogram lefutdsanak

Za’Si ESZkazak tesztelésére.

) Ha 4ll6 és mozgé alkatrészek pontos helyze-
AzRH-3SDHR és RH-35QHR robotokkal kap- (&t kell meghatarozni Cognex kamera segit-
csolatos rendszerfejlesztési és tesztelési fel- ségével, a MELFA Vision program tokéle-

adatokhoz programozasi eszk6z0k sz€les (a5 eszkéz a feladatra. A kamera és a robot
vélasztéka all a felhasznaldk rendelkezésre. néhany perc alatt kalibralhato.

Haszndlatukkal sok id6 takarithaté meg
a programok létrehozasa soran. A tobb- A hatékony programozasi eszkdzokkel a tervezés és
nyelvi RT Toolbox 2 a robotrendszer prog- a beallités ideje jelentsen csokken.
ramozasanak alapvetd eszkoze. A szoftver

robotprogramok tesztelésére, illetve mun-

kaciklusok szimulalasara és optimalizalasara

hasznalhato.
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Miiszaki adatok ///

Robotvezérlés CR2QA/CR2DA Robot RH-35QHR3515/3SDHR3515
max. 256 _ Vizszintes csuklds karos (SCARA)
4bemenet Poctfelismeres Abszoliit helyzet kodol
2 (redundans) 11,0265 )4 ten%ely:,nem fékezett
J3 tengely: fékezett
2 (redundans)
175 mm
2
175 mm
8@
150 mm
10 672 fok/s
800@ 708 fok/s
20 1500 mm/s
3@ 3146 fok/s
1 fazisii 200-230V AC+10% Mamdlseedsschesseg 6267 mm/s
(180-253V)
2,0
Tkg
50/60
3kg
+0,01 mm
jetneyzn ey d
TtatrbesoolisSOsent 7 .
+0,01 mm
o w I
o Tmegbe 24lg
Zarthaz
mennyezetre szereléshez/IP20 8 bemenet (megfogd) /
i ] 0 kimenet, 8 szabad kabel
@ 2lineérisan interpolalt tengely (8 opcionalis kimenet)
(@ csak CR2DA tipusu vezérlés esetén -
Primer: 2 6 x2
(szekunder, opciondlis: @ 4 x 8)
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